ã"ñá

óéù éîø’â ø"ã 88-376 ,úåéøîåð úåèéù á"ñùú ’à øèñîñ ,’â ãòåî ïçáî

.éöçå íééúòù :ïçáîä ïîæ .(ãééð áùçî àì ìáà) éòãî ñéë áùçîáå øæò øîåç ìëá ùîúùäì øúåî .’á œìçá úåìàùä 4 êåúî 2 ìòå ’à œìçá úåìàùä 6 ìë ìò úåðòì ùé äìàù ìëì úåãåœð 25 ’á œìçá ,äìàù ìëì úåãåœð 8 ’à œìçá :úåìàùä ãåœéð .(6 × 8 + 2 × 25 + 2 (éèîåèåà ñåðåá) = 100 :ãåœéðä ë"äñ) !äáåùú ìë áèéä œîðì ùé

’à œìç

:Scilab åà Matlab-á úåàáä úåãåœôä íéáúåë øùàë äøåœ äî øáñä .1

x = [0 : 0.01 : 1] ; for i = 1 : 100

x = 1.5 ∗ x . ∗ (1 − x) ; end x

0.7-ì áåøœ àåäù x = cos x ìù ùøåùä úà àåöîì ïåèåéð úèéù ìù íéáåáéñ éðùá ùîúùä .2

àåäî ?float ïœúá œééåãî ïôåàá âéöäì ïúéðù 2^{60}-î ìåãâ ïèœ éëä íìùä øôñîä àåäî .3 ?double ïœúá

íéðåúðì (íééøòæî íéòåáéø ìù ïáåîá) øúåéá áåèä áåøéœä àåäù y = ax + b øùéä úà àöî .4 :íéàáä x_n 1 3 4 6 y_n 9.61 7.38 6.81 5.02

íåðéìåôì ,(1, 2) òèœä ìò ,éìðåâåúøåà àåäù 1 äâøãî p_1(x) = x + b íåðéìåô úà àöî .5 .w(x) = (x − 1)(2 − x) ìœùîì ñçéá ,p_0(x) = 1 ìøâèðéàä úà áùç .6 ∫_1 −1 sin x x dx .n = 4 íò ñåàâ òåáøú éãé ìò

’á œìç

:íéàáä íéðåúðä øåáò p(x) ïåéáä íåðéìåô úà àöî .à .7

x −2 −1 0 1 2 y −2 −1 α 1 2

.àåäù ìë éùîî øôñî àåä α øùàë ìù íéëøò éðù ãåò àöîå ,p^′(0) = 1 íééœî .à óéòñá úàöîù p(x) íåðéìåôäù çëåä .á .p^′(x) = 1-ù êë ,0-î õåç ,x .α > 0 ,α = 0 ,α < 0 íéøœîä úùåìùá øééöì ùé ? p(x) ìù óøâä äàøð êéà .â

äèéùä äòöåî .x ≈ −1.65, 1.27, 2.38 ,íéùøåù äùåìù ùé x^3 − 2x^2 − 3x + 5 = 0 äàååùîì .8 úéáéñøåœøä x_{n+1} = 2 + 1 x^2_n − 3 .äåáâ øúåé œåéãì äìàä íéùøåùä úà àåöîì èìçä ,íéùøåùì íéðåúðä íéáåøéœäî ìçä ,äéñøåœøä ìù íéáåáéñ äùåìù éãé ìò .à .àì íéøœî äæéàáå ,œåéãä úà øôùì äìåëé ïë úàæä äéñøåœøä íéøœî äæéàá äéñøåœø ìù úåñðëúäì éèøãðèñä éàðúä éãé ìò .à óéòñ ìù úåàöåúä úà øáñä .á .x_{n+1} = ϕ(x_n) âåñäî

-ðåôì (−1, 1) òèœä ìò áåè éëä áåøéœä àåäù ,úåçô åà 2 äâøãî p(x) íåðéìåôä úà àöî .9 -ù ïáåîá ,f(x) =^{sin x}_x äéöœ

S = ∫_1 −1 (f(x) − p(x))^2dx êîúñäì ïúéð ,œééåãî ïôåàá áùçì ìåëé êðéàù íéìøâèðà áùçì êøåö ùé íà .éìîéðéî àåä .íéòèœ 6 úåçôì íò ïåñôîñ ììë ìò éúù ìù úåðåøúôä éæà äåáâ A äöéøèîä ìù áöîä øôñî øùàë ãéîúù ïåëð äæ íàä .à .10 ?íéáåøœ b_2-å b_1 øùàë åìéôà ,äæî äæ íéœåçø åéäé Ax_2 = b_2-å Ax_1 = b_1 úåéòáä äöéøèîä ìù áöîä øôñî ìù ïãîåà àöî .á

A = 1^1_2^1_3 1 2 1 3 1 4 1 3 1 4 1 5 .b = ( 1 0.1 −0.1 )^T -å b = ( 1 0 0 )^T øåáò Ax = b úëøòîä ïåøúô éãé ìò

!!äçìöäá