ã"ñá

óéù éîø’â ø"ã 88-376 ,úåéøîåð úåèéù á"ñùú ’à øèñîñ ,’à ãòåî ïçáî

.éöçå íééúòù :ïçáîä ïîæ .(ãééð áùçî àì ìáà) éòãî ñéë áùçîáå øæò øîåç ìëá ùîúùäì øúåî .’á œìçá úåìàùä 4 êåúî 2 ìòå ’à œìçá úåìàùä 6 ìë ìò úåðòì ùé äìàù ìëì úåãåœð 25 ’á œìçá ,äìàù ìëì úåãåœð 8 ’à œìçá :úåìàùä ãåœéð .(6 × 8 + 2 × 25 + 2 (éèîåèåà ñåðåá) = 100 :ãåœéðä ë"äñ) !äáåùú ìë áèéä œîðì ùé

’à œìç

äàååùîì .1 1 √ 1 + x^3 = 3 4 ìù íéáåáéñ äùåìù éãé ìò åà ùøåùì áåøéœ àöî .x = 1.0 ïéáå x = 0.9 ïéá ùøåù ùé .x = 0.9 éúìçúä áåøéœ íò ïåèåéð úèéù ìù ãçà áåáéñ éãé ìò åà íéòèœä úééöç

äéöœðåôä úà áùçì äøöœ äðëåú éúáúë .2 . f(x) = 1 − cos x x^2 ,0.602335 äáåùúä úà ìáœî éðà x = 3 × 10^{−10} ìò éìù äðëåúä úà ìéòôî éðà øùàë øáç éôì .0.000000 äáåùúä úà ìáœî éðà x = 2 × 10^{−10} ìò äðëåúä úà ìéòôî éðà øùàë !øáñä .0.5 êøòá úåéäì øåîà f(x) ïèœ x-ì ,éìù

äöéøèîä ìù áöîä øôñî úà àöî .3 ( 99 98 100 99 )

.∞ äîøåðáå 1 äîøåðá

úåãåœðä êøã øáåòù 3-î øúåé àì äâøãî íåðéìåô àöî .4 x y 0.0000 1.0000 0.3333 0.9820 0.6667 0.8783 1.0000 0.7071 òèœä ìò 1 ìœùîì ñçéá íééìðåâåúøåà íä x^2 − 2x + γ ,x − 1 ,1 íéîåðéìåôäù êë γ àöî .5 .[0, 2]

ìøâèðàì áåøéœ àöî .6 ∫_1 0 dx √ 1 + x^3

.h =^1_4 áçåø éìòá íéòèœ 4 íò ïåñôîñ ììë éãé ìò

’á œìç

:úåàáä úåãåœôä úà Scilab åà Matlab-á áúåë éðà íà .à .7

A = [ 99 100 ; 98 99 ]
b1 = [ 1 ; 1 ]
b2 = [ 1.01 ; 1 ]
b3 = [ 1 ; 1.01 ]
b4 = [ 1.01 ; 1.01 ]
A\b1
A\b2
A\b3
A\b4

úåáåùúä úà ìáœî éðà úåðåøçàä úåãåœô 4-ì éæà ( −1.0000 1.0000 ) , ( −0.0100 0.0200 ) , ( −2.0000 1.9900 ) , ( −1.0100 1.0100 )

ìù áöîä øôñî ìò äìà úåàöåúî âéùäì ïúéð äî .(ïéîéì ìåàîùî àåä øãñä ïàë) .∞ äîøåðá åà 1 äîøåðá åà ãåáòì ïúéð ïàë ?A äöéøèîä íéáùçî íä ,Ax = b úëøòîä úà íéøúåô Scilab åà Matlab øùàëù äúéëá åðãîì .á ë"çàå Ly = b úåëøòîä úà íéøúåô æàå ,(êéøö íà pivoting íò) A-ì LU œåøéô úåðòì ïúéð ?úåòè ñðëéúù äðëñ ùé äæ êéìäú ìù (íéáìù åà) áìù äæéàá .Ux = y .à óéòñá äöéøèîä àéä A-ù äøœîá ïåéò éãé ìò åæ äìàù ìò ìøâèðàì I_2, I_4, I_6 íéáåøéœ àöî .à .8 ∫_1 0 dx √ 1 + x^3

.íàúäá íéãòö 2, 4, 6 íò æôøèä ììë éãé ìò ?(I_{24} àøœðù) øúåé œéåãî áåøéœ ìáœì I_4-å I_2 íéáåøéœä úà úéøàðéì óøöì ïúéð êéà .á ?(I_{46} àøœðù) øúåé œéåãî áåøéœ ìáœì I_6-å I_4 íéáåøéœä úà úéøàðéì óøöì ïúéð êéà .â ìåëé äúà íàä .0.90960426 àéä ,œåéã úåøôñ 8-ì ,ìøâèðàì úœééåãîä äáåùúä .ã ?úáùçù íéáåøéœä øàùî øúåé çìöåî áåøéœ àåä^1_8 (9I_{46} − I_{24}) äîì øéáñäì

íéðåúðì áåè éëä áåøéœä àåäù øùéä åœä úà àöî .à .9

x_i 1.0 2.2 3.0 3.8 4.2 y_i 0.7 1.2 1.8 2.3 2.3

3-ì 1 ìœùî úúì ùéù àìà ,íééøòæî íéòåáéø ìù ïáåîá áåøéœä úà áùçì ùé ïàë .((3.8, 2.3), (4.2, 2.3) úåãåœðä) úåðåøçàä úåãåœðä 2-ì^1_2 ìœùîå úåðåùàøä úåãåœðä äãåœð íò^1_2 ìœùî íäì ùéù (3.8, 2.3), (4.2, 2.3) úåãåœðä 2 úà íéøéîî .à óéòñá íà .á ?åœä åúåà íéìáœî íàä ,1 ìœùî íò (4.0, 2.3) úçà íò úåãåœð éúù øéîäì íééøòæî íéòåáéø ìù úåéòáá éììë êøã òéöäì ìåëé äúà íàä .â ? 1 ìœùî íò úçà íò^1_2 ìœùî

äéöœðåôä ìà øúåéá áåèä áåøéœä àåäù p(x) = ax^2 + bx + c äìåáøôä úà àöî .à .10 -ù ïáåîá ,[−1, 1] òèœä ìò f(x) = 1 − x^4 ∫_1 −1 (f(x) − p(x))^2 dx .éìîéðéî àåä äéöœðåôä ìà øúåéá áåèä áåøéœä àåäù p(x) = ax^2 + bx + c äìåáøôä úà àöî .á -ù ïáåîá ,[−1, 1] òèœä ìò f(x) = 1 − x^4 ∫_1 −1 (f(x) − p(x))^2 √ 1 − x^2 dx á’öéá’ö éîåðéìåô ìù éøàðéì óåøéöë f(x) áåúë :íéìøâèðàä áåùéçì æîø .éìîéðéî àåä .T_4(x)-å ,T_2(x) ,T_0(x)

!!äçìöäá